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(54) Trockenrasierapparat 

(§) Bei einem Trockenrasierapparat besteht der motorbetrie- 
bene mit einer Scherfolie zusammenwirkende Klingenblock 
aus zwei parallel verlaufenden Messerblocken, die in ihrem 
mittleren Bereich und im Bereich ihrer auSenliegenden 
Enden Ober Stutzstege unterfangen sind, so daB beim 
Rasiervorgang ein Durchbiegen der Messerblocke vermie- 
den wird. 
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Die Erfindung bezieht sich auf einen Trockenrasier- 
apparat mit einem gegen eine auBere Scherfolie in 
Achsrichtung eines Antriebshebels federbelasteten 
Klingenblock, bestehend aus zwei parallel zueinander 
verlaufenden, Messerblatter aufweisenden Klingentra- 
gern und einem die Klingentrager tragenden Klingen- 
blocklager, das mit dem Antriebshebel gekoppelt ist und 
aus zwei in Arbeitsbewegungsrichtung parallel verlau- 
fenden Jochen besteht, die urn mindestens eine horizon- 
tal verlaufende Achse beweglich sind und im Bereich 
ihrer auQenliegenden Enden mit den Klingentragern 
verbunden sind 

Ein derartiger Trockenrasierapparat ist aus der EP 
0 267 044 A 1 bekannt Die beiden Klingenblocke dieses 
Trockenrasierapparates sind jeweils endseitig in einem 
U-formigen Klingentrager befestigt Mit ihren auBenlie- 
genden Enden sind die Klingentrager jeweils mit einem 
federeiasuschen Joch gekoppelt Diese Joche sind mittig 
mittels einer Schraubverbindung auf parallel zueinan- 
der verlaufenden und urn eine horizontal Achse 
schwenkbar angeordneten Klingenblocklagem befe- 
stigt Die Klingenblocklager sind Bestandteil eines mit 
einem Antriebshebel gekoppelten Gelenkrahmens. 

Probleme treten jedoch bei derart ausgebildeten 
Klingenblocklagem dann auf, wenn zur Verringerung 
der hin- und hergehenden Masse der Durchmesser des 
Klingenblocks und seines Tragers verringert oder unter 
Beibehaltung dieser Abmessungen der Klingenblock in 
Arbeitsrichtung verlangert werden soil, da er dann un- 
ter Rasierdruck durchbiegen und bei Verwendung von 
Kunststoffen unerwunschter MaterialfluB auftreten 
kann. 

Aufgabe der Erfindung ist es, ein Klingenblocklager 
fur einen zwei Klingentrager aufweisenden Klingen- 
block zu schaffen, der eine groBtmogliche Versteifung 
eines jeden Klingen tragers und eine voneinander unab- 
hangige Anlage der jeweiligen Klingentrager an der 
Scherfolie gewahrleistet DarCiber hinaus soil das Klin- 
genblocklager eine relativ geringe Masse aufweisen und 
einfach im Aufbau und preiswert herstellbar seia 

Diese Aufgabe wird nach der Erfindung dadurch ge- 
Idst, dafl die Klingentrager in ihrem mittleren Bereich 
tiber eine Stutzvorrichtung sowie endseitig uber Trag- 
arme abgestutzt sind, dafl die Tragarme uber je ein quer 
verlaufendes Verbindungselement miteinander verbun- 
den sind und dafl die Verbindungselemente mittig derart 
geteilt sind, dafl eine gegenseitige oder gleichseitige, 
unabhangige vertikale Bewegung der joche moglich ist 
Durch eine dreifache Abstiitzung wird eine Verbiegung 
der relativ breiten und langen Messerblocke vermieden. 
Hierdurch wird ein gleichmaBiger AnpreBdruck der 
Messerblocke gegen die Scherfolie erreicht und somit 
eine VergleichmaBigung der durch die Reibungskrafte 
erzeugten Temperaturen erzeugt Ferner ist es vorteil- 
haft dafl die Stutzvorrichtungen aus zwei beiderseits 
des Antriebshebels konzentrisch angeordneten Stutz- 
stegen besteht, die mit dem Joch fest verbunden sind, urn 
dadurch die Steifigkeit des Klingenblocklagers zu erhd- 
hen, ohne die Beweglichkcit der Messerblocke einzu- 
schranken. Die Mehrfachabstutzung des Klingenblock- 
lagers erlaubt ferner eine leichtere Bauweise der relativ 
langen Messerblocke, insbesondere des Klingentragers 
und vermeidet somit eine unerwunschte Durchbiegung 
der Messerblocke uber ihre gesamte Lange. Die vorteil- 
hafte Abstiitzung wirkt auch dem unerwiinschten Mate- 
rialfluB entgegen. 



Da die Stutzvorrichtung im mittleren Bereich des 
Klingentragers aus zwei beiderseits des Antriebshebels 
konzentrisch angeordneten Stutzstegen besteht, erhalt 
man fur jeden einzelnen Klingentrager eine vierfache 
5 Abstiitzung, so dafl die beiden Klingentrager insgesamt 
an acht Stellen unterfangen sind. 

Urn das Klingenblocklager in zwei oder drei Ebenen 
zu verstellen, ist es vorteilhaft dafl dieses mittels eines 
Kupplungselementes kardanmaBig an den Antriebshe- 
io bei angeschlossen ist Ferner ist es vorteilhaft, daB das 
Kupplungselement iiber eine erste horizontal verlaufen- 
de Achse an das Klingenblocklager und eine zweite ho- 
rizontal verlaufende, die erste in einem rechten Winkel 
schneidende Achse mit dem Antriebshebel jeweils verti- 
15 kal schwenkbar angeschlossen ist Auf diese Weise ist es 
moglich, daB das Klingenblocklager und somit die Mes- 
serblocke urn ihre Langsmittelachse und urn seine Quer- 
achse entsprechend dem AnpreBdruck verstellt werden 
konnen. 

20 Urn die Steifigkeit des Klingentragers zu verbessern, 
ist es vorteilhaft. dafl das Kupplungselement einteilig 
mit den Stutzstegen verbunden ist Ferner ist es vorteil- 
haft, daB das Kupplungselement als Kupplungsrahmen 
ausgebildet ist der das Klingenblocklager mit dem An- 
25 triebshebel kardanartig verbindet 

In der nachfolgenden Beschreibung und den Zeich- 
nungen sind Ausfuhrungsbeispiele dargestellt Es zeigt 

Fig. 1 den oberen Teil eines ausschnittweise darge- 
stelhen Trockenrasierapparates mit einem mit einer 
30 Scherfolie zusammenwirkenden Klingenblock und ei- 
nem Klingentrager, 

Fig. 2 eine perspektivische Darstellung des Klingen- 
blocklagers mit dem zugehorigen Antriebshebel in aus- 
einandergezogener Darstellung, 
35 Fig. 3 ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel eines Klin- 
genblocklagers mit einem in drei Ebenen verstellbaren 
Klingenblocklager und dem dazugehorigen Antriebshe- 
bel vor dem Zusammenbau. 
In der Zeichnung ist in Fig. 1 das obere Ende eines 
40 ausschnittsweise dargestelken Trockenrasierapparates 
dargestellt der aus einem Gehause I besteht in dem ein 
in der Zeichnung der Einfachheit halber nicht darge- 
stellter Motor untergebracht ist der einen schwingend 
gelagerten Antriebshebel 2 aufweist Dieser ist mit den 
45 ublich bekannten Mitteln an ein Kupplungselement 15 
bzw. 15' angeschlossen, das mit zwei parallel zueinander 
verlaufenden Jochen 3 bzw. 3' eines im wesentlichen 
U-formig ausgebildeten Klingenblocklagers 4 bzw. 4' 
einteilig verbunden ist Wie aus Fig. 2 hervorgeht, kann 
50 das Kupplungselement 15 mit zwei mit Abstand zuein- 
ander angeordneten Stutzstegen 13 und 14 einstuckig 
verbunden sein, die beiderseits des Antriebshebels 2 
konzentrisch angeordnet sind und die beiden parallel 
zueinander verlaufenden Joche 3 des Klingenblockla- 
55 gers 4 miteinander verbinden. Das im mittleren Bereich 
des Jochs 3 vorgesehene Kupplungselement 15 bzw. 15' 
weist zwei untereinander fluchtende Bohrungen 16 bzw. 
16' auf, die zur Aufnahme einer ersten, horizontal ver- 
laufenden Achse 24 bzw. 24' dienen. Die Achse 24 ist in 
60 einer im Antriebshebel 2 vorgesehenen Bohrung 26 auf- 
genommen, wahrend die Achse 24' in dem als Kupp- 
lungsrahmen ausgebildeten Kupplungselement 15' auf- 
genommen ist In Rg. 2 ist das Klingenblocklager 4 vor 
der Montage bzw. der Befestigung des Klingenblockla- 
65 gers am Antriebshebel 2 dargestellt Bei der Montage 
des Klingenblocklagers 4 wird die Achse 24 in chV Boh- 
rung 16 des Kupplungselementes 15 und in die Bohrung 
26 des Antriebshebels 2 eingefuhrt, so daB das Klingen- 
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blocklager 4 um die erste Achse 24 vertikal verschwenk- 
bar gelagert ist Ferner ist es moglich, das Klingenblock- 
lager 4 um die vertikal verlaufende Achse des Antriebs- 
hebels 2 in einen bestimmten Bereich zu drehen. 

Die Qber die Stutzstege 13 und 14 verbundenen Joche 
3 sind endseitig uber einen Tragarm 5 und einen Trag- 
arm 6 miteinander verbunden. Der Tragarm 5 bzw. 6 ist 
jeweils als Doppeltragarm ausgebildet und dient zur 
Aufnahme je eines Klingentragers 7, auf dem Messer- 
blatter 8 nebeneinander angeordnet sind. Der Klingen- 
trager 7 kann aus Kunststof f hergestellt sein. Am oberen 
Ende eines jeden Tragarmes 5 und 6 befinden sich zwei 
klammerartige Aussparungen 27 und 28, in denen die 
jeweils auBen liegenden Enden des Klingentragers 7 
eingekJemmt werden. Wie aus Fig. 2 hervorgeht, ist der 
Tragarm 5 bzw. 6 uber je ein Verbindungselement 22 
miteinander verbunden. Das Verbindungselement 22 
kann zwecks Bildung eines Filmscharniers mit einem 
Einschnitt bzw. einer Schiitzoffnung 23 versehen sein, 
das eine unabhangige gleich- oder gegenseitige vertika- 
le Verschwenkung der beiden parallel zueinander ver- 
laufenden Joche 3 um die horizontal verlaufende Achse 
24 in einem kleinen Bereich ermoglicht, so daB sich die 
einzelnen Messerblatter 8 optimal gegen die Innenober- 
flache einer Scherfolie 11 anlegen. Die Scherfolie 11 ist 
hierzu an einem Scherkopfrahmen 12 befestigt, der auf 
dasobere Ende des Gehauses 1 aufgesetzt wird 

Wie aus Fig. 2 hervorgeht, ist auf dem Antriebshebel 
2 eine Feder 10 aufgeschoben und gelagert, die den 
Klingenblock 9 uber einen Sprengring oder eine An- 
schlagscheibe 29 und eine Buchse 30, in der die Achse 24 
aufgenommen ist, gegen die Unterseite der Scherfolie 
lldruckt 

Zur Vermeidung einer unerwunschten Durchbiegung 
des an seinen Enden gelagerten KJingenblockes 9 bzw. 
des Klingentragers 7 ist im mittleren Bereich des Jochs 3 
des Klingenblocklagers 4 konzentrisch zum Antriebshe- 
bel 2 eine Stutzvorrichtung 18 vorgesehen, die aus den 
beiden parallel zueinander verlaufenden Stutzstegen 13 
und 14 besteht, die mit dem Kupplungselement 15(vgl. 
Fig. 2) und dem Joch 3 fest verbunden ist Zur Stutzvor- 
richtung 18 gehoren ferner nach oben gerichtete Stutz- 
finger 31 und 32, die einteilig mit dem Stutzsteg 13 sowie 
Stutzfinger 33 und 34, die einteilig mit dem Stutzsteg 14 
verbunden sind Die Stutzfinger 31 und 33 verlaufen auf 
einer Langsmittelebene unterhalb des entsprechenden 
Klingenblocklagers 4, wahrend die Stutzfinger 32 und 
34 auf einer mit Abstand zu der ersten Langsmittelebe- 
ne verlaufenden zweiten Langsmittelebene unter dem 
zweiten KlingenblockJager 4 verlaufen. Die Stutzfinger 
31 und 33 sowie 32 und 34 haben die Aufgabe, den 
mittleren Bereich der beiden Klingentrager 7 abzustiit- 
zen und somit das unerwiinschte Durchbiegen der Klin- 
gentrager 7 zu verhindern. 

Das Klingenblocklager 4 kana wie aus Fig. 2 zu ent- 
nehmen ist, mit seinen beiden Jochen 3 einschlieBlich 
des Kupplungselementes 15, den Tragarmen 5 und 6 
sowie den Stutzstegen 13 und 14 aus Kunststoff einteilig 
hergestellt sein. 

Das in Fig. 2 dargestellte Klingenblocklager 4 ist, wie 
beschrieben, in zwei Ebenen verstellbar, und zwar um 
die horizontal verlaufende Achse 24 und um die vertikal 
verlaufende Achse des Antriebshebels 2. In einem wei- 
teren Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 3 ist das Klingen- 
blocklager 4' in mindestens drei Ebenen bewegbar. 
Hierzu ist das Klingenblocklager 4' mittels des als 
Kupplungsrahmen ausgebildeten Kupplungselements 
15' am oberen Ende des Antriebshebels 2 um die beiden 



horizontal verlaufenden Achsen 24' und 25 vertikal und 
um die vertikale Achse des Antriebshebels 2 horizontal 
schwenkbar gelagert. 
Das Kupplungselement 15' besteht aus einem recht- 
5 eckformigen Rahmen mit zwei parallel verlaufenden 
Seiten 35 und zwei rechtwinklig dazu angeschlossenen 
ebenfalls parallel verlaufenden Seiten 36, die mit je einer 
untereinander fluchtenden Bohrung 37 ausgestattet 
sind. In die Bohrung 37 der Seiten 35 wird die Achse 25 
io eingefiihrt, so daB das Kupplungselement 15' um die 
Achse vertikal verschwenken kann. An den Teilen 35 ist 
ebenfalls die aus zwei Zapfen bestehende Achse 24' 
angeschlossen, die in die in den beiden Jochen 3' vorge- 
sehene Bohrung 16' eingefiihrt wird, so daB das Klin- 
15 genblocklager 4' auf der horizontal verlaufenden Achse 
24' vertikal verschwenkbar ist. Daruber hinaus laBt sich 
das Kupplungselement 15' mit dem Klingenblocklager 
4' um die vertikal verlaufende Achse des Antriebshebels 
2 horizontal drehen. Das Kupplungselement 15' sowie 
20 die beiden horizontal verlaufenden Achsen 24' und 25 
ergeben eine kardanmaBige Aufhangung fur das Klin- 
genblocklager 4' auf dem Antriebshebel 2. Daruber hin- 
aus sind die beiden Joche 3' ebenfalls uber ein eine 
Schiitzoffnung 23' aufweisendes Verbindungselement 
25 22* miteinander derart verbunden, daB die beiden Joche 
3' um eine horizontal verlaufende Querachse in einem 
bestimmten Winkelbereich unabhangig voneinander 
verschwenken konnen. 

30 Patentanspruche 

I. Trockenrasierapparat mit einem gegen eine au- 
Bere Scherfolie (11) in Achsrichtung eines An- 
triebshebels (2) federbelasteten Klingenblock (9), 
35 bestehend aus zwei parallel zueinander verlaufen- 
den, Messerblatter (8) aufweisenden Klingentra- 
gern (7) und einem die Klingentrager (7) tragenden 
Klingenblocklager (4, 4'), das mit dem Antriebshe- 
bel (2) gekoppelt ist und aus zwei in Arbeitsbewe- 
40 gungsrichtung parallel verlaufenden Jochen (3, 3') 
besteht, die um mindestens eine horizontal verlau- 
fende Achse beweglich sind und im Bereich ihrer 
auBenliegenden Enden mit den Klingentragern (7) 
verbunden sind dadurch gekennzeichnet, daB die 
45 Klingentrager (7) in ihrem mittleren Bereich uber 
eine Stutzvorrichtung (18) sowie endseitig uber 
Tragarme (5, 6) abgestiitzt sind, daB die Tragarme 
(5,6) uber je ein quer verlaufendes Verbindungsele- 
ment (22, 22') miteinander verbunden sind und daB 
so die Verbindungseiemente (22, 22') mittig derart ge- 
teilt sind, daB eine gegenseitige oder gleichseitige, 
unabhangige vertikale Bewegung der Joche (3, 3') 
moglich ist. 

2 Trockenrasierapparat nach Anspruch 1. dadurch 
55 gekennzeichnet, daB die Stutzvorrichtung (18) aus 
zwei beiderseits des Antriebshebels (2) konzen- 
trisch angeordneten, StQtzfinger (31 , 32, 33, 34) auf- 
weisenden Stutzstegen (13, 14) besteht, die mit den 
Jochen (3, 3') fest verbunden sind. 
60 3. Trockenrasierapparat nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB jedes Verbindungselement 
(22) mittig teilweise mit einer Schiitzoffnung (23) 
zwecks Bildung eines Filmscharniers versehen ist. 

4. Trockenrasierapparat nach Anspruch 1, dadurch 
65 gekennzeichnet, daB die jeweiligen endseitigen 

Verbindungseiemente (22') der Joche (3, 3') durch 
eine Schiitzoffnung (23') voneinander getrennt sind. 

5. Trockenrasierapparat nach einem der vorherge- 
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henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Klingenblocklager (4) mit den Klingentragern 
(7) mitteis eines Kupplungselementes (15, 15') mit 
dem Antriebshebel (2) koppelbar und in mindestens 
zwei Ebenen bewegbar ist. 5 

6. Trockenrasierapparat nach einem der vorherge- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Klingenblocklager (4') mit den Klingentragern 
(7) kardanmaflig an den Antriebshebel (2) ange- 
schlossen und in drei Ebenen bewegbar ist 10 

7. Trockenrasierapparat nach Anspruch 6, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Kupplungselement (15') 
uber die erste horizontal verlaufende Achse (25) an 
den Antriebshebel (2) und eine zweite horizontal 
verlaufende, die erste in einem rechten Winkel !5 
schneidende Achse (24') an das Klingenblocklager 
(4') jeweils vertikal schwenkbar angeschlossen ist 

8. Trockenrasierapparat nach Anspruch 5, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Kupplungselement (15) 
einteihg mit den Stutzstegen (13, 14) verbunden ist 20 

9. Trockenrasierapparat nach Anspruch 6, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Kupplungselement (15') 
als Kupplungsrahmen ausgebildet ist, der das Klin- 
genblocklager (4') mit dem Antriebshebel (2) kar- 
danartig verbindet 25 

10. Trockenrasierapparat nach einem der vorher- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Klingenblocklager (4) und Kupplungselement 
(15) als ein Bauteil ausgebildet sind 
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